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Tabela de Pontos (favor ndo preencher)
Questao 1 2 3 4 5 6 7 8 | Total

Pontos 10 10 15 15 15 15 10 10 100
Pontos Extra 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Resultado

1 Conhecimentos Basicos

Questao 1 (10 pontos)
Prove, através da férmula de Euler:
(a) a = |a|e’® = |a|cos(¢,) + jla|sin(da)
(b) a = |ale™7? = |a|cos(pa) — jlalsin(¢a)
(c) cos(¢) =5 (em —i—e*j‘b)
(d) sen(¢) = % (ej‘b — e*jd’)
(e) cos’dp =% (1+ cos(2¢))

Questao 2 (10 pontos)

Esboce o modulo e a fase dos seguintes niimeros complexos para —m < t < 7 gerando oS
graficos em computador e avaliando os resultados:

(a) cos(t) + sin(2t)
(b) cos(t + 30°) + sin(t + 60°)
(c) sen(t/10) + sen(3t)

2 Classificacao de Sinais

Questao 3 (15 pontos)
Classifique os sinais expostos nas figuras 1, 2, 3, 4 e 5 em: analdgicos, digitais, continuos
no tempo continuo, discretos no tempo, periddicos, nao-periddicos, deterministicos ou
probabilisticos
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3 Classificacao de Sistemas

Questao 4 (15 pontos)
Classifique os sistemas abaixo em: linear e nao-linear. Utilizando como entrada f(t) e
como saida y(t).

(a) 240 4 sen(t) - y(t) = 2W 4 of(¢)

(b) 22 4+ y2(t) = f(1)

(c) 8“” +3ty(t) = £ £(t)
Questao 5 (15 pontos)

Classifique os sistemas abaixo em: variante no tempo ou invariante no tempo, utilizando
f(t) como entrada e y(t) como saida.

= [*. f(r)or
(b) y(t) = (%)’

4 Energia e Poténcia de Sinais

Questao 6 (15 pontos)
Calcule a poténcia e a energia dos sinais das figuras 6 e 7.

5 Operacoes com Sinais

Questao 7 (10 pontos)
Dado o sinal z(t) (figura 7), realize as seguintes operagoes e esboce o resultado

(a) z(t—1)
(b) (1 —1)
(c) =(2t)
(d) 2*(1)

Questao 8 (10 pontos)
Decomponha os sinais abaixo na sua parte real e imaginaria, esbogando os graficos.

(a) y(t) = e/%cos(0t), com 0 <0
(b) y(t) = e/®tan(Ot), com § > 0
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Figura 1: Questao 3 - item a
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Figura 2: Questao 3 - item b
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Figura 3: Questao 3 - item ¢
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Figura 4: Questao 3 - item d
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Figura 5: Questao 3 - item e

Figura 6: Questao 6 - item a
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Figura 7: Questao 6 - item b

Figura 8: Sinal da Questao 7



